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Рабочая программа учебной дисциплины разработана в соответствии с требованиями 
Федерального государственного образовательного стандарта среднего профессионального 
образования (ФГОС СПО), утвержденного приказом Минпросвещения России от 09.01.2023 
г. № 2, по специальности 25.02.08 Эксплуатация беспилотных авиационных систем, учебным 
планом. Реализация воспитательного потенциала учебной дисциплины в процессе 
организации учебной деятельности обучающихся предусматривает использование 
воспитательных возможностей содержания дисциплины для формирования у обучающихся 
планируемых личностных результатов в соответствии с целью и задачами Рабочей 
программы воспитания. 

При реализации программы учебной дисциплины используются различные 
образовательные технологии, в том числе дистанционные образовательные технологии и 
электронное обучение. 

Настоящая рабочая программа дисциплины составлена в рамках основной 
профессиональной образовательной программы (ОПОП) и учитывает особенности 
обучения при инклюзивном образовании лиц с ограниченными возможностями здоровья 
(ОВЗ) и инвалидов. 

 
Составитель: 

- кандидат технических наук, доцент кафедры «Эксплуатация машинно-тракторного парка, и 
технология и механизация животноводства» Зырянов А.П. 
 

Рабочая программа учебной дисциплины обсуждена на заседании «Эксплуатация машинно-
тракторного парка, и технология и механизация животноводства»  
«15» мая 2024 г. (протокол № 14). 

 
Зав. кафедрой 
«Эксплуатация машинно-тракторного парка,  
и технология и механизация животноводства» 
доктор технических наук, доцент                                                                                 Р.М. Латыпов 

 
 
Рабочая программа дисциплины одобрена методической комиссией Института 

агроинженерии 
21 мая 2024 г. (протокол № 5). 
 

Председатель методической комиссии 
Института агроинженерии  
ФГБОУ ВО Южно-Уральский ГАУ,  
доктор педагогических наук, доцент  
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